
TTR-10А
Турникет-трипод приводной всепогодный 
с автоматическими планками «Антипаника»

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ











Турникет-трипод PERCo-TTR-10А 

5 

 
Рисунок 4. Габаритные размеры PERCo-TTR-10AB 

4 КОМПЛЕКТ ПОСТАВКИ 
4.1 Стандартный комплект поставки 
4.1.1 Исполнение PERCo-TTR-10AT  
Основное оборудование: 

турникет с колпаком в сборе, шт.  .........................................................................................  1 
маховик с планками преграждающими, шт.  .........................................................................  1 
ПДУ с кабелем, шт.  ...............................................................................................................  1 

Коробка с монтажным кронштейном PERCo-MT10.1 (см. рис. 17), в ней: 
основание кронштейна, шт.  ..................................................................................................  1 
задняя стенка кронштейна, шт.  ............................................................................................  1 
накладки кронштейна, шт.  ....................................................................................................  2 
винт М4×6 с конической головкой, шт.  .................................................................................  4 
винт М6×40 с цилиндрической головкой, шт.  ......................................................................  8 

Сборочно-монтажные принадлежности: 
винт М8×25 c шайбой пружинной для крепления маховика, шт.  ........................................  3 
клей-герметик анаэробный для фиксации винтов маховика (20 мл), шт.  ..........................  1 
ключ шестигранный SW3, шт.  ...............................................................................................  1 
стяжка неоткрывающаяся 100 мм, шт.  .................................................................................  5 
гайка М8, шт.  .........................................................................................................................  4 
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5.5 Нештатные ситуации в работе турникета и реакция на них 
Турникет позволяет получить информацию о возникновении следующих нештатных 
ситуаций при его работе: 
1. Несанкционированный проход. 
2. Задержка в момент прохода длительностью более 10 с. 
3. Выход из строя датчика поворота преграждающих планок. 
4. Срабатывание ДКЗП (см. п. 5.4.2). 
5. Пропадание питания (понижение ниже допустимого уровня). 

В случаях, указанных в п.п. 1 - 4, происходит формирование специального сигнала Alarm 
путем замыкания контактов A1 и A2 разъёма Х1. Параметры сигналов релейного выхода 
«Alarm» указаны в разд. 5.4.1. 
При устранении причины, вызвавшей сигнал Alarm, контакты реле «Alarm» размыкаются, 
сигнал снимается.  
К выходу реле «Alarm» может быть подключена сигнальная лампа (зуммер) в кабине 
водителя, сигнализирующая о нештатной работе турникета. 
Во время работы микропроцессор контролирует напряжение питания, подаваемое на 
турникет, при этом при понижении напряжения (менее 21,8 В) контакты реле «Battery» (LV1 и 
LV2 клеммной колодки X6 платы интерфейса (10)) будут замкнуты между собой, 
сигнализируя о пониженном напряжении питания (разряде аккумулятора). При 
последующем повышении напряжения до 23,6 В контакты реле «Battery» LV1 и LV2 будут 
разомкнуты, сигнализируя таким образом о наличии номинального напряжения питания 
(заряда аккумулятора). Параметры сигналов релейного выхода «Battery» указаны в 
разд. 5.4.1. 
Если в процессе работы произошло падение напряжения ниже порогового значения 
отключения электроники (17 В), то электроника турникета автоматически отключится от 
источника питания. При восстановлении напряжения выше порогового значения включения 
электроники (18 В) произойдёт автоматическое включение электроники турникета. 

6 МАРКИРОВКА И УПАКОВКА 
Турникет имеет маркировку в виде этикетки, расположенной на внутренней поверхности 
боковой стенки корпуса. На этикетку нанесены наименование изделия, его серийный номер 
и дата изготовления. 
Для доступа к этикетке необходимо снять колпак (1) с корпуса турникета. При снятии 
колпака придерживайтесь следующей последовательности действий: 
1. Отверните ключом SW3 четыре винта крепления колпака (7). Винты расположены на 

нижней поверхности корпуса турникета, со стороны маховика. 
2. Приподнимите колпак за боковые грани до половины высоты корпуса.  
3. Отсоедините кабель индикации (8) от блока индикации (2). 
4. Аккуратно снимите колпак и положите на ровную устойчивую поверхность. 

Установка колпака на корпус турникета производится в обратном порядке. При опускании 
колпака проследите, чтобы кабель индикации (8) складывался вперед и не защемлялся 
элементами конструкции. 
Турникет в стандартном комплекте поставки (см. разд. 4.1) упакован в ящик, 
предохраняющий его от повреждений во время транспортирования и хранения: 
Исполнения PERCo-TTR-10AT, PERCo-TTR-10AK: 
Габаритные размеры ящика (длина × ширина × высота), cм  ...................................  104×40×32 
Масса ящика (брутто), кг  ..........................................................................................  не более 58 
Исполнение PERCo-TTR-10AB: 
Габаритные размеры ящика (длина × ширина × высота), cм  ...................................  114×44×34 
Масса ящика (брутто), кг  ..........................................................................................  не более 70 
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Рисунок 17. Габаритные размеры и порядок установки кронштейна PERCo-MT10.1 
 
 

 
 

Рисунок 18. Габаритные размеры и схема разметки отверстий на стене  
для крепления кронштейна PERCo-MT10.2 
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Таблица 7. Возможные неисправности и способы их устранения 

Неисправность Вероятная причина Способ устранения 

При включении 
источника питания 
турникета турникет не 
работает, индикация на 
ПДУ и турникете 
отсутствует. 

На плату управления не 
подается напряжение питания. 

Отключить источник питания 
турникета от сети, снять колпак с 
блоком индикации. Проверить 
целостность кабеля питания, 
проверить надежность крепления 
кабеля питания в клеммной 
колодке Х1 платы управления. 

Турникет не 
управляется в одном из 
направлений, 
индикация на ПДУ и 
турникете присутствует. 

На плату интерфейса не 
подается сигнал управления в 
данном направлении. 

Отключить источник питания 
турникета от сети, снять колпак с 
блоком индикации. Проверить 
целостность кабеля от 
ПДУ / устройства РУ / контроллера 
СКУД, проверить надежность 
крепления кабеля в клеммной 
колодке X2 платы интерфейса. 

При установке 
турникета в транспорте 
часто срабатывает 
звуковая сигнализация 
тревоги при движении 
ТС. 

Не правильно выбрано усилие 
поворота планок, вследствие 
чего от тряски и вибрации 
преграждающие планки 
самостоятельно доводятся до 
крайних положений. 

Отключить источник питания 
турникета от сети, снять колпак с 
блоком индикации. На плате 
интерфейса установить 
переключатель SA1-2 в 
положение ON (см. рис. 10). 

Если неисправность устранить не удалось, рекомендуем обратиться в ближайший 
сервисный центр компании PERCo. Список сервисных центров приведен в паспорте 
изделия. 

10 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 
В процессе эксплуатации необходимо проводить техническое обслуживание турникета. 
Периодичность обслуживания не реже одного раз в год или при возникновении 
неисправностей. Техническое обслуживание должен проводить квалифицированный 
механик. 
При проведении планового технического обслуживания придерживайтесь следующей 
последовательности действий: 
1. Выключите источник питания. При этом произойдет автоматическое опускание 

преграждающей планки и открытие проема прохода. 
2. Демонтируйте маховик с преграждающими планками, открутив 3 винта М8. 
3. Проверьте надежность крепления преграждающих планок (3) к маховику и при 

необходимости подтяните установочные винты крепления преграждающих планок. 
4. Смажьте в маховике места контакта курков и шарнира, а также шарнирные узлы 

крепления планок преграждающих. Используйте молибденовую смазку. 
5. Снимите колпак турникета (1) с блоком индикации (2) согласно разд. 6. 
6. Совместным использованием пылесоса и воздушной груши удалите пыль с 

поверхностей и внутренних полостей механизма турникета. 
7. Выполните смазку узлов трения механизма турникета в следующих точках: 

• ось вращения рычага стопора (точка 1 на рис. 21) – смазкой Chain and Rope Lube 
Spray – WEICON или другой с аналогичными свойствами; 

• места крепления пружин (точки 2, 3, 4 на рис. 21) – молибденовой смазкой; 
• детали механизма аварийного открытия прохода (автоматического опускания 

преграждающей планки «Антипаника», точка 5 на рис.21) – смазкой Chain and Rope 
Lube Spray - WEICON или другой с аналогичными свойствами. 
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8. Проверьте надежность крепления кабелей в клеммных колодках платы интерфейса (10) 
и платы управления (9). При необходимости подтяните отверткой винты крепления 
кабелей. 

9. Проверьте надежность крепления турникета и при необходимости подтяните гайки 
крепления корпуса турникета. 

10. Вставьте нижнюю часть зацепов колпака турникета в пазы корпуса (6) и опустите на 
половину высоты. Подключите кабель индикации (8) к блоку индикации турникета и к 
разъему Х8 (INDICATION) платы интерфейса и опустите колпак до упора. При опускании 
колпака проследите, чтобы кабель индикации (8) складывался вперед и не защемлялся 
элементами конструкции. Зафиксируйте колпак винтами в нижней части корпуса. 

11. Установите маховик (4) с преграждающими планками (3) в следующем порядке: 
• Вставьте маховик в посадочное место на валу механизма турникета. 
• Зафиксируйте маховик тремя винтами (5), установив под головку каждого винта 

пружинную шайбу. на резьбу винтов перед вкручиванием для надежной фиксации 
нанесите клей-герметик. 

• включите питание турникета; 
• при помощи угольника выставите преграждающую планку перпендикулярно передней 

кромке турникета в горизонтальной плоскости; 
• затяните винты с усилием 15 Нм. 

12. Проверьте работу механизма аварийного открытия прохода (автоматического опускания 
преграждающей планки «Антипаника») подачей и снятием напряжения питания на 
турникет. 

При обнаружении во время визуального осмотра каких-либо дефектов деталей и узлов 
рекомендуем обратиться за консультацией в ближайший сервисный центр компании PERCo. 
Список сервисных центров PERCo приведен в паспорте изделия. 

 
Рисунок 21. Техническое обслуживание механизма турникета 

1 – точка смазки оси рычага стопора; 2 – точки крепления пружины стопора;  
3 – точки крепления пружин тормоза;  

4 – точки крепления пружины автоматической «Антипаники»;  
5 – механизм автоматической «Антипаника» 
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11 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ И ХРАНЕНИЕ 
Турникет в оригинальной упаковке предприятия-изготовителя допускается транспортировать 
только в закрытом транспорте (железнодорожных вагонах, контейнерах, закрытых 
автомашинах, трюмах и т.д.), а также на самолетах. 
При транспортировании и хранении допускается штабелировать ящики в 3 ряда. 
Хранение турникета допускается в закрытых помещениях при температуре окружающего 
воздуха от –40°С до +55°С и значении относительной влажности воздуха до 98% при +25°С. 
После транспортирования и хранения турникета при отрицательных температурах или при 
повышенной влажности воздуха перед началом монтажных работ его необходимо 
выдержать в упаковке не менее 24 ч в климатических условиях, соответствующих условиям 
эксплуатации. 
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ПРИЛОЖЕНИЯ 
Приложение 1.  Алгоритм подачи управляющих сигналов при 
импульсном режиме управления 

 
Примечание: 
Для ПДУ: 
• Активный фронт – нажатие соответствующей кнопки на ПДУ. 
• Низкий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ нажата. 
• Высокий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ не нажата. 

Подачей на контакты клеммной колодки X2 платы интерфейса L, ST и R сигнала низкого 
уровня относительно контакта GND можно сформировать следующие команды (командой 
является активный фронт сигнала (переход сигнала из высокого уровня в низкий) на любом 
из контактов при наличии соответствующих уровней сигнала на других контактах): 
«Запрет прохода» (закрыт для входа и выхода) – активный фронт на контакте ST при 
высоком уровне на контактах L и R. По этой команде закрываются оба направления. 
«Однократный проход в направлении А» (открыт для прохода одного человека в 
направлении А) – активный фронт на контакте L при высоком уровне на контактах ST, R. По 
этой команде открывается направление А либо на 5 c, либо до совершения прохода в этом 
направлении, либо до команды «Запрет прохода», а направление В остается без 
изменений. Команда игнорируется, если в момент ее получения направление А находилось 
в состоянии «Свободный проход». 
«Однократный проход в направлении В» (открыт для прохода одного человека в 
направлении В) – активный фронт на контакте R при высоком уровне на контактах ST, L. По 
этой команде открывается направление В либо на 5 c, либо до совершения прохода в этом 
направлении, либо до команды «Запрет прохода», а направление А остается без 
изменений. Команда игнорируется, если в момент ее получения направление В находилось 
в состоянии «Свободный проход». 
«Однократный проход в обоих направлениях» (открыт для прохода по одному человеку в 
каждом направлении) – активный фронт на контакте L при низком уровне на контакте R и 
высоком уровне на контакте ST, или активный фронт на контакте R при низком уровне на 
контакте L и высоком уровне на контакте ST. По этой команде открываются оба 
направления, каждое либо на 5 c, либо до совершения прохода в этом направлении, либо 
до команды «Запрет прохода». Команда игнорируется для того направления, которое в 
момент ее получения находилось в состоянии «Свободный проход». 
«Свободный проход в направлении А» (открыт для свободного прохода в направлении А) –
 активный фронт на контакте L при низком уровне на контакте ST и высоком уровне на 
контакте R, или активный фронт на контакте ST при низком уровне на контакте L и высоком 
уровне на контакте R. По этой команде открывается направление А до команды «Запрет 
прохода», а направление В остается без изменений. 
«Свободный проход в направлении В» (открыт для свободного прохода в направлении В) –
 активный фронт на контакте R при низком уровне на контакте ST и высоком уровне на 
контакте L, или активный фронт на контакте ST при низком уровне на контакте R и высоком 
уровне на контакте L. По этой команде открывается направление В до команды «Запрет 
прохода», а направление А остается без изменений. 
«Свободный проход» (открыт для свободного прохода в двух направлениях) – активный 
фронт на контакте L при низком уровне на контактах R, ST, или активный фронт на контакте 
R при низком уровне на контактах L, ST, или активный фронт на контакте ST при низком 
уровне на контактах L, R. По этой команде открываются оба направления до команды 
«Запрет прохода». 
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Приложение 2.  Алгоритм подачи управляющих сигналов при 
потенциальном режиме управления 

 
Примечание: 
Для выходов контроллера СКУД: 
• Низкий уровень – контакты выходного реле замкнуты либо выходной транзистор 

открыт. 
• Высокий уровень – контакты выходного реле разомкнуты либо выходной 

транзистор закрыт. 
«Оба направления закрыты» (закрыт для входа и выхода) – высокий уровень на контактах 
L, R или низкий уровень на контакте ST. По этой команде закрываются оба направления. 
«Направление А открыто» (открыт для прохода в направлении А) – низкий уровень на 
контакте L при высоком уровне на контактах ST, R. По этой команде открывается 
направление А до снятия сигнала низкого уровня с контакта А, либо до команды «Оба 
направления закрыты», а направление В остается без изменений. 
«Направление В открыто» (открыт для прохода в направлении В) – низкий уровень на 
контакте R при высоком уровне на контактах ST, L. По этой команде открывается 
направление В до снятия сигнала низкого уровня с контакта В, либо до команды «Оба 
направления закрыты», а направление А остается без изменений. 
«Оба направления открыты» (открыт для прохода в двух направлениях) – низкий уровень 
на контактах L и R при высоком уровне на контакте ST. По этой команде открываются оба 
направления до снятия сигнала низкого уровня с одного из контактов А (В), либо до команды 
«Оба направления закрыты». 



 

 

 



ООО «ПЭРКо»

Call-центр: 8-800-333-52-53 (бесплатно)
Тел.: (812) 247-04-57

Почтовый адрес:
194021, Россия, Санкт-Петербург, 

Политехническая улица, дом 4, корпус 2

Техническая поддержка:
Call-центр: 8-800-775-37-05 (бесплатно)

Тел.: (812) 247-04-55

     system@perco.ru  - по вопросам обслуживания электроники
  систем безопасности

   turniket@perco.ru  - по вопросам обслуживания турникетов и
  ограждений

        locks@perco.ru  - по вопросам обслуживания замков
  soft@perco.ru  - по вопросам технической поддержки

  программного обеспечения

www.perco.ru

Кор. 10.11.2021 
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