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Рисунок 4. Общий вид и габаритные размеры ПДУ 

1, 2, 3 – кнопки LEFT, STOP, RIGHT; 4, 6 – зеленые световые индикаторы «Left», «Right»;  
5 – красный световой индикатор «Stop»;  

5.2.4 Плата управления CLB 

Внутри стойки расположен кронштейн с установленной платой управления (см. рис. 5) и 
клеммами для подключения внешних устройств. К плате подключаются ПДУ, выходы СКУД, 
устройство РУ (при его использовании), устройство аварийного открытия прохода Fire Alarm 
(далее – устройство Fire Alarm). На клеммы подключения внешних устройств выведены 
линии подключения источника питания, линии управления механизмом картоприемника, 
линии сигналов считывателей. Подключение внешних устройств производится в соответствии 
со схемой электрических соединений турникета (см. рис. 14). 

 

Рисунок 5. Внешний вид платы управления 

На плате управления установлен микроконтроллер, который обрабатывает поступающие 
команды управления (входы Unlock A, Stop, Unlock B и Fire Alarm), отслеживает состояние 
оптических датчиков поворота преграждающих планок и на основании полученных данных 
формирует команды на механизм управления турникета. Также микроконтроллер формирует 
сигналы на выходах: для индикации на ПДУ (выходы Led A, Led Stop и Led B), для внешней 
индикации (выходы Light A, Light B), о совершении прохода в соответствующем направлении 
(PASS А и PASS В), о готовности турникета выполнить очередную команду (Ready), о тревоге 
(Alarm), ретранслирует сигнал о состоянии ДКЗП (Det Out). 
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Рисунок 9. Выходные каскады для PASS A, PASS B, Ready, Det Out и Alarm 

5.4.2 ДКЗП и сирена 

 
Внимание! 

Установка ДКЗП внутри корпуса стойки турникета не предусмотрена. 

Подключение ДКЗП производится к контактам Detector, GND и +12V клеммной колодки XT1.L 
платы управления. Параметры сигналов входа Detector указаны в разд. 5.2.5. Текущее 
состояние ДКЗП транслируется на релейный выход DETECTOR (контакты Det Out и Common 
клеммной колодки XT1.H). 

Сирена подключается к контактам Alarm 1, Alarm 2 и GND и +12V клеммной колодки XT1.H. 
Параметры сигналов релейного выхода ALARM указаны в разд. 5.4.1.  

Активизация выхода ALARM производится, если при заблокированном поворотном 
механизме турникета (подана команда «Запрет прохода» или «Оба направления закрыты»), 
происходит активизация входа Detector, то есть поступает управляющий сигнал от ДКЗП. 
Выход ALARM нормализуется через 5 секунд после активизации либо при поступлении любой 
команды управления.  

 

Примечание: 

Управляющий сигнал от ДКЗП не приводит к активизации выхода ALARM, если 
поворотный механизм турникета разблокирован в одном из направлений либо был 
заблокирован менее трех секунд назад. 

5.5 Аварийное открытие прохода 

Аварийное открытие прохода турникета выполняется автоматически при снятии питающего 
напряжения, например, при выходе из строя подключенного источника питания. При этом 
отключается фиксация центральной преграждающей планки и она под собственной тяжестью 
переходит в вертикальное положение, автоматически освобождая проход. В таком положении 
обесточенный турникет с опущенной планкой будет находиться до момента восстановления 
напряжения питания. Приведение турникета в рабочее состояние производится аналогично 
обычному включению. 

Аварийное открытие прохода выполняется также при подаче на турникет сигнала Fire Alarm. 
Центральная планка переходит в вертикальное положение и освобождает проход. На блоках 
индикации, одновременно для обоих направлений, загораются зеленые индикаторы 
разрешения прохода попеременно с кратковременным включением красных индикаторов. 
Данная индикация отображается до снятия сигнала Fire Alarm. После снятия сигнала 
Fire Alarm на блоках индикации загорается красный индикатор запрета прохода, и турникет 
переходит в ждущий режим с опущенной планкой. 

Если команда Fire Alarm подана на турникет во время поворота маховика с преграждающими 
планками, индикаторы блока индикации отобразят наличие сигнала Fire Alarm (смена зеленой 
и красной индикации), при этом открытие прохода произойдет только по окончании поворота 
маховика, когда преграждающие планки достигнут исходного положения. 
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СКУД. По данному сигналу контроллер СКУД снимает сигнал Изъять карту, после чего 
картоприемник снимает сигнал Карта изъята. 

По мере изъятия карт происходит наполнение контейнера. При его заполнении начнет 
подсвечиваться приемная щель картоприемника в режиме мигания с периодом 2 секунды, 
тем самым предупреждая техперсонал о необходимости освободить контейнер от карт. Если 
контейнер не освобожден, то после приема еще 10 карт работа картоприемника блокируется, 
в контроллер выдается сигнал Авария, подсветка приемной щели становится постоянной. 

Разблокировка картоприемника происходит автоматически после освобождения его 
контейнера от карт (порядок выемки и установки контейнера приведен в п. 9.4). 

Если в турникет установлен освобожденный от карт контейнер, но блокировка не снимается, 
вероятной причиной этого являются неисправности узлов, обеспечивающих работу 
картоприемника. В этом случае рекомендуется обратиться за консультацией в ближайший 
сервисный центр компании PERCo. Список сервисных центров приведен в Паспорте на 
изделие. 

 

Рисунок 10. Внешний вид платы картоприемника PERCo-PA-450 

6 МАРКИРОВКА И УПАКОВКА 

Турникет имеет маркировку в виде этикетки и наклейки. Этикетка расположена внутри на 
задней стенке стойки. На этикетку нанесены наименование изделия, его серийный номер и 
дата изготовления. Наклейка находится на внутренней поверхности крышки турникета (3). На 
наклейке изображена общая схема соединений турникета. Для доступа к этикетке и наклейке 
необходимо снять крышку (3). 

Для этого выполните следующие действия: 

1. Отключите источник питания турникета. 

2. Ключом шестигранным SW2,5 через отверстие в задней стенке турникета выверните 
до упора винт установочный (13), фиксирующий крышку (3) (см. рис. 11). 
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Установочную поверхность необходимо выровнять так, чтобы точки крепления стойки 
турникета лежали в одной горизонтальной плоскости (контролировать с помощью уровня). 

При установке стойки турникета на менее прочное основание необходимо применять 
закладные фундаментные элементы, размером не менее 400×400×300 мм. Также возможно 
применение рамного основания. 

Рекомендации по организации зоны прохода: 

При проходе через турникет, в случае работы турникета под управлением контроллера СКУД, 
для регистрации события прохода необходимо осуществить поворот преграждающих планок 
на угол не менее 70°. Для обеспечения такого угла поворота, при организации зоны прохода 
следуйте рекомендациям, приведенным на рис. 11. 

 

Рисунок 11. Рекомендации по организации зоны прохода 

 

Внимание! 

При установке турникета необходимо оставлять зазор не менее 50 мм между задней 
стенкой турникета и стеной для обеспечения доступа к установочному винту (13), 
фиксирующему крышку (см. рис. 11). 

Турникет снабжен механизмом доворота преграждающих планок. При повороте планок на 
угол более 60° происходит доворот преграждающей планки в направлении прохода (при этом 
возврат планок в исходное положение невозможен, происходит блокировка обратного 
прохода). При повороте преграждающих планок на угол менее 60° происходит возврат планок 
в исходное положение. 

При организации зоны прохода также необходимо предусмотреть дополнительный 
аварийный выход. Таким выходом может служить, например, поворотная секция ограждения 
PERCo-BH02 «Антипаника» (см. разд. 10). 

8.2 Инструмент и оборудование, необходимые для монтажа 

• Электроперфоратор мощностью 1,21,5 кВт; 

• сверло твердосплавное для отверстий под гильзы анкеров; 

• штроборез для выполнения кабельного канала; 

• отвертка с прямым шлицем №2; 

• отвертка с прямым шлицем №5 (длина 150 мм); 

• отвертка с крестообразным шлицем №2; 

• ключи рожковые и торцовые: S17, S13, S10, S8, S7; 

• ключ шестигранный инбусовый SW2,5 для крышки турникета. 

• уровень; 

• рулетка 2 м; 

• штангенциркуль ШЦ1-200; 
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Таблица 2. Перечень элементов схемы электрических соединений турникета  

Позиционное 
обозначение 

Наименование 
Кол-во, 

штук 

A1 Кронштейн с платой CLB и клеммными колодками 1 

A2 Плата управления CLB  1 

A3 Механизм управления  1 

A4.1, A4.2 Встроенные считыватели Wiegand  2 

А5* Источник питания турникета 1 

A6.1-A6.5* СКУД 1 

A7 ПДУ 1 

A8* Устройство РУ 1 

A9* Устройство аварийного открытия прохода Fire Alarm 1 

А10* ДКЗП 1 

A11* Сирена 1 

A12 Механизм картоприемника с платой управления 1 

S1 
Перемычка проводом при отсутствии ДКЗП (А10), установлена 
при поставке 

1 

S2 
Перемычка проводом при отсутствии устройства FA (А9), 
установлена при поставке 

1 

X1.1 - X1.2 Выносные клеммные колодки 2 

* Данное оборудование не входит в стандартный комплект поставки 

8.6 Переустановка картоприемника 

Возможна установка картоприемника с противоположной стороны турникета. При этом 
торцевые крышки (5) со считывателями свои местоположения не меняют. При производстве 
механизм картоприемника установлен со стороны считывателя №2 (см. рис. 13). 

Для переустановки механизма картоприемника (3, рис. 15) на сторону считывателя №1 
необходимо выполнить следующие действия (номера позиций даны в соответствии с 
рисунком 2, если не указано отдельно): 

1. Снимите крышку (3) в порядке, указанном в разделе 6. 

2. Извлеките контейнер картоприемника (9), открыв замок (10). 

3. Извлеките заглушку (7) с противоположной стороны, открыв замок (8). 

4. Демонтируйте торцевые крышки (5); каждая крышка крепится двумя винтами М4×16 и 
двумя шурупами Ø4,2×19 снизу со стороны контейнера (9) или заглушки (7); кабели 
считывателей, находящихся внутри крышек, не отсоединяйте. 

5. Уложите торцевые крышки на ровную устойчивую поверхность. 

6. Демонтируйте заглушку щели из торцевой крышки №1 и аккуратно установите ее в 
торцевую крышку №2; заглушка крепится двумя шурупами Ø2,9×9,5. 

7. Отсоедините кабель картоприемника (8, рис. 13) со стороны платы картоприемника. 

8. Демонтируйте механизм картоприемника (3, рис. 15), – крепится четырьмя винтами 
М5×20 (2, рис. 15), и установите его на противоположную сторону турникета, закрепив на 
аналогичное место этими же винтами. 

9. Переложите кабель картоприемника (8, рис. 13) на сторону считывателя №1. Для 
фиксации кабеля используйте самоклеящиеся площадки и пластиковые стяжки, 
входящие в комплект поставки. 

10. Подсоедините кабель картоприемника (8, рис. 13) к плате картоприемника (см. рис. 10) 
согласно схеме (рис. 14). 

11. Установите торцевые крышки (5) в рабочее положение и закрепите в порядке, обратном 
снятию. 
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Режимы 
работы  

Действия 
оператора на ПДУ 

Индикация Состояние 
турникета ПДУ на стойке 

«Однократный 
проход в обоих 
направлениях»  

Нажмите 
одновременно две 
кнопки LEFT и 
RIGHT 

Одновременн
о горят два 
зеленых 
индикатора 
«Left» и 
«Right» 

Горят зеленые 
индикаторы для 
обоих 
направлений. 
После прохода в 
каждом 
направлении для 
этого 
направления 
загорается 
красный 
индикатор. 

Турникета 
разблокируется для 
однократного 
прохода в каждом 
направлении, после 
чего 
последовательно 
блокируется для 
каждого 
направления. 

«Свободный 
проход в 
заданном 
направлении»  

Нажмите 
одновременно две 
кнопки: STOP и 
LEFT/ RIGHT 

Горит 
зеленый 
индикатор 
заданного 
направления 
«Left»/ «Right» 

Горит зеленый 
индикатор для 
заданного 
направления 

Турникет в одном из 
направлений 
разблокирован до 
смены режима. 

«Свободный 
проход в одном 
направлении и 
однократный 
проход в 
другом 
направлении» 

Установите для 
одного из 
направлений режим 
«Свободный проход 
в заданном 
направлении», а 
для другого 
«Однократный 
проход в заданном 
направлении» 

Одновременн
о горят два 
зеленых 
индикатора 
«Left» и 
«Right» 

Горят зеленые 
индикаторы для 
обоих 
направлений. 
После прохода 
загорается 
красный 
индикатор в 
направлении 
совершенного 
прохода. 

Турникет в одном из 
направлений 
разблокирован до 
смены режима, в 
другом направлении 
разблокируется для 
однократного 
прохода, после чего 
вновь блокируется. 

«Свободный 
проход»  

Нажмите 
одновременно все 
три кнопки: LEFT, 
STOP и RIGHT 

Одновременн
о горят два 
зеленых 
индикатора 
«Left» и 
«Right» 

Горят зеленые 
индикаторы для 
обоих 
направления 

Турникет 
разблокирован в 
обоих направлениях 

Обозначения кнопок и световых индикаторов ПДУ показан на рисунке 4. При этом: 

• В режиме «Однократный проход в заданном направлении» турникет автоматически 
закроется после прохода человека в данном направлении. Если проход не выполнен в 
течение 5 секунд, турникет также автоматически закроется. 

• В режиме «Однократный проход в обоих направлениях после совершения прохода в 
одном направлении возобновляется отсчет времени ожидания прохода 5 секунд для 
другого направления. 

• Режим «Однократный проход в заданном направлении» может быть изменен на режим 
«Свободный проход» в этом же направлении или режим «Запрет прохода»; 

• Режим «Свободный проход в заданном направлении» может быть изменен только на 
режим «Запрет прохода». 

 
Примечание: 

Нажатие кнопки на ПДУ соответствует подаче на соответствующие контакты клеммной 
колодки XT1.L (Unlock A, Unlock B и Stop) сигнала низкого уровня относительно контакта 
GND. 
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9.5 Работа турникета под управлением СКУД  

При предъявлении зарегистрированной карты к считывателю, последний издает 
кратковременный звуковой сигнал и передает в контроллер СКУД код карты. СКУД разрешает 
проход посетителя, выдавая команду на плату управления, которая разблокирует стойку 
турникета для прохода в заданном направлении. После совершения прохода плата 
управления выдает сигналы PASS A или PASS B, блокирует проход, переходит в исходное 
состояние, после чего турникет готов к следующему циклу работы. 

10 ДЕЙСТВИЯ В НЕШТАТНЫХ СИТУАЦИЯХ 

В аварийных и нештатных ситуациях (например, при выходе из строя ИП) зону прохода 
турникета можно использовать в качестве дополнительного аварийного выхода. 

Предусмотрена возможность перевода турникета в режим Fire Alarm от устройства 
аварийного открытия прохода (прибора пожарной сигнализации, аварийной кнопки и т.д.). В 
этом режиме преграждающая планка ЭП, перекрывающая зону прохода, опускается вниз 
(принимает вертикальное положение) и освобождает проход в обоих направлениях, на блоках 
индикации поочередно загораются зеленый (на 1,25 сек) и красный (на 0,25 сек) индикаторы, 
команды управления от других устройств и ПО игнорируются (см. разд. 5.5). 

Также открытие зоны прохода выполняется автоматически при снятии (пропадании) 
напряжения питания турникета. 

 
Внимание! 

Для экстренной эвакуации людей с территории предприятия в случае пожара, 
стихийных бедствий и других аварийных ситуаций используются соответствующие 
требованиям безопасности эвакуационные выходы. Таким выходом может служить, 
например, поворотная секция ограждения PERCo-BH02 «Антипаника». 

11 ВОЗМОЖНЫЕ НЕИСПРАВНОСТИ  

Возможные неисправности, устранение которых производится покупателем, приведены в 
табл. 8. 

Таблица 8. Возможные неисправности и способы их устранения 

Неисправность 
Вероятная 

причина 
Способ устранения 

При включении 
источника питания 
турникет не работает, 
индикация на ПДУ и 
стойке турникета 
отсутствует 

На плату 
управления не 
подается 
напряжение питания 

Отключить источник питания от сети, снять 
крышку турникета. Проверить целостность 
кабеля питания, проверить надежность 
крепления кабеля питания в клеммной 
колодке XT3 платы управления 

Турникет не 
управляется в одном из 
направлений, индикация 
на ПДУ и стойке 
турникета присутствует 

На плату 
управления не 
подается сигнал 
управления в 
данном 
направлении 

Отключить источник питания от сети, снять 
крышку турникета. Проверить целостность 
кабеля от ПДУ / 
устройства РУ / контроллера СКУД, 
проверить надежность крепления кабеля от 
ПДУ / устройства РУ /контроллера СКУД в 
клеммных колодках XT1.L и XT1.H платы 
управления 

Если неисправность устранить не удалось, рекомендуем обратиться в ближайший сервисный 
центр компании PERCo. Список сервисных центров PERCo приведен в Паспорте на изделие. 
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12 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 

В процессе эксплуатации турникета необходимо проводить его техническое обслуживание 
(ТО). Периодичность обслуживания – 1 раз в год или при возникновении неисправностей. 
Техническое обслуживание должен проводить квалифицированный механик, имеющий 
квалификацию не ниже третьего разряда и изучивший данное руководство. 

Порядок проведения ТО: 

1. Выключите источник питания. При этом произойдет автоматическое опускание верхней 
преграждающей планки и открытие прохода. 

2. Снимите крышку (3) в порядке, указанном в разд. 6. 

3. Положите крышку на ровную устойчивую поверхность. 

4. Осмотрите устройство доворота (толкатель, пружины и ролик), оптические датчики 
поворота преграждающих планок и демпфирующее устройство (см. рис. 16). 

5. Удалите чистой ветошью, смоченной спирто-бензиновой смесью, возможное загрязнение 
с поверхности кольца контрольного, находящегося в зазоре оптических датчиков 
поворота преграждающих планок; при очистке следите за тем, чтобы грязь не попала в 
рабочие зазоры обоих оптических датчиков поворота преграждающих планок. 

6. Выполните смазку узлов трения механизма турникета смазкой ШРУС-4. Не допускайте 
попадания смазки на поверхность кольца диска контрольного и на ролик. Смазку 
производите в следующих точках (см. рис. 16): 

• рычага толкателя механизма доворота;  

• точек крепления пружин доворота; 

• осей вращения стопоров. 

7. Проверьте надежность крепления кабелей в клеммных колодках платы управления и при 
необходимости подтяните отверткой винты их крепления. 

8. Снимите контейнер картоприемника, открыв ключом замок и повернув контейнер на себя. 

9. Осмотрите механизм картоприемника, обратив внимание на надежность крепления 
электромагнита, шторки и возвратных пружин; при необходимости – подтяните 
крепления; поверхности трения рекомендуется смазать молибденовой смазкой. 

10. После проверки установите контейнер картоприемника в рабочее положение; 

11. Проверьте крепление преграждающих планок (5) в шарнирных узлах турникета и, при 
необходимости, подтяните крепежные винты. 

12. Проверьте затяжку четырех анкерных болтов крепления стойки турникета к полу и при 
необходимости подтяните их. 

13. Установите на место крышку (3) (см. разд. 6) и зафиксируйте ее винтом. 

14. Подайте напряжение на турникет и переведите преграждающую планку в рабочее 
положение. 

15. Проверьте работу турникета согласно разд. 9.1 данного руководства. 

После завершения работ по техническому обслуживанию и проверок турникет готов к 
дальнейшей эксплуатации. 

При обнаружении во время ТО турникета каких-либо дефектов в узлах, а также по истечении 
гарантийного срока его эксплуатации (см. Паспорт турникета) рекомендуется обратиться в 
ближайший сервисный центр PERCo за консультацией и для организации контрольного 
осмотра его узлов. Список сервисных центров PERCo приведен в паспорте на изделие. 
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Рисунок 16. Расположение внутренних деталей и узлов механизма турникета  

13 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ И ХРАНЕНИЕ 

Турникет в упаковке предприятия-изготовителя допускается транспортировать только 
закрытым транспортом (в железнодорожных вагонах, в контейнерах, в закрытых 
автомашинах, в трюмах, на самолетах и т.д.).  

При транспортировании и хранении ящики с турникетами допускается штабелировать в два 
ряда.  

Хранение турникета допускается в закрытых помещениях при температуре окружающего 
воздуха от –25°С до +50°С и относительной влажности воздуха до 80% при +25°С. 

После транспортирования и хранения турникета при отрицательных температурах или при 
повышенной влажности воздуха перед началом монтажных работ его необходимо выдержать 
без упаковки не менее 24 ч в климатических условиях, соответствующих указанным в разделе 
«Условия эксплуатации». 
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ПРИЛОЖЕНИЯ 

Приложение 1.  Алгоритм подачи управляющих сигналов при 
импульсном режиме управления 

 

Примечания: 

Для ПДУ: 

• Активный фронт – нажатие соответствующей кнопки на ПДУ; 

• Низкий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ нажата. 

• Высокий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ не нажата. 

Подачей на контакты клеммной колодки XT1.L Unlock A, Stop и Unlock B сигнала низкого 
уровня относительно контакта GND можно сформировать следующие команды (командой 
является активный фронт сигнала (переход сигнала из высокого уровня в низкий) на любом 
из контактов при наличии соответствующих уровней сигнала на других контактах): 

«Запрет прохода» (закрыт для входа и выхода) – активный фронт на контакте Stop при 
высоком уровне на контактах Unlock A и Unlock B. По этой команде закрываются оба 
направления. 

«Однократный проход в направлении А» (открыт для прохода одного человека в 
направлении А) – активный фронт на контакте Unlock A при высоком уровне на контактах Stop, 
Unlock B. По этой команде открывается направление А либо на 5 секунд, либо до совершения 
прохода в этом направлении, либо до команды «Запрет прохода», а направление В остается 
без изменений. Команда игнорируется, если в момент ее получения направление А 
находилось в состоянии «Свободный проход». 

«Однократный проход в направлении В» (открыт для прохода одного человека в 
направлении В) – активный фронт на контакте Unlock B при высоком уровне на контактах Stop, 
Unlock A.По этой команде открывается направление В либо на 5 секунд, либо до совершения 
прохода в этом направлении, либо до команды «Запрет прохода», а направление А остается 
без изменений. Команда игнорируется, если в момент ее получения направление В 
находилось в состоянии «Свободный проход». 

«Однократный проход в обоих направлениях» (открыт для прохода по одному человеку в 
каждом направлении) – активный фронт на контакте Unlock A при низком уровне на контакте 
Unlock B и высоком уровне на контакте Stop, или активный фронт на контакте Unlock B при 
низком уровне на контакте Unlock A и высоком уровне на контакте Stop. По этой команде 
открываются оба направления, каждое либо на 5 секунд, либо до совершения прохода в этом 
направлении, либо до команды «Запрет прохода». Команда игнорируется для того 
направления, которое в момент ее получения находилось в состоянии «Свободный проход». 

«Свободный проход в направлении А» (открыт для свободного прохода в направлении А) – 
активный фронт на контакте Unlock A при низком уровне на контакте Stop и высоком уровне 
на контакте Unlock B, или активный фронт на контакте Stop при низком уровне на контакте 
Unlock A и высоком уровне на контакте Unlock B. По этой команде открывается направление 
А до команды «Запрет прохода», а направление В остается без изменений. 

«Свободный проход в направлении В» (открыт для свободного прохода в направлении В) – 
активный фронт на контакте Unlock B при низком уровне на контакте Stop и высоком уровне 
на контакте Unlock A, или активный фронт на контакте Stop при низком уровне на контакте 
Unlock B и высоком уровне на контакте Unlock A. По этой команде открывается направление 
В до команды «Запрет прохода», а направление А остается без изменений. 

«Свободный проход» (открыт для свободного прохода в двух направлениях) – активный 
фронт на контакте Unlock A при низком уровне на контактах Unlock B, Stop,или активный 
фронт на контакте Unlock B при низком уровне на контактах Unlock A, Stop, или активный 
фронт на контакте Stop при низком уровне на контактах Unlock A, Unlock B. По этой команде 
открываются оба направления до команды «Запрет прохода». 
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Приложение 2.  Алгоритм подачи управляющих сигналов при 
потенциальном режиме управления 

 
Примечания: 

Для выходов контроллера СКУД: 

• Низкий уровень – контакты выходного реле замкнуты либо выходной транзистор 
открыт; 

• Высокий уровень – контакты выходного реле разомкнуты либо выходной 
транзистор закрыт. 

«Оба направления закрыты» (закрыт для входа и выхода) – высокий уровень на контактах 
Unlock A, Unlock B или низкий уровень на контакте Stop. По этой команде закрываются оба 
направления. 

«Направление А открыто» (открыт для прохода в направлении А) – низкий уровень на 
контакте Unlock A при высоком уровне на контактах Stop, Unlock B. По этой команде 
открывается направление А до снятия сигнала низкого уровня с контакта А, либо до команды 
«Оба направления закрыты», а направление В остается без изменений. 

«Направление В открыто» (открыт для прохода в направлении В) – низкий уровень на 
контакте Unlock В при высоком уровне на контактах Stop, Unlock А. По этой команде 
открывается направление В до снятия сигнала низкого уровня с контакта В, либо до команды 
«Оба направления закрыты», а направление А остается без изменений. 

«Оба направления открыты» (открыт для прохода в двух направлениях) – низкий уровень 
на контактах Unlock A и Unlock B при высоком уровне на контакте Stop. По этой команде 
открываются оба направления до снятия сигнала низкого уровня с одного из контактов А (В), 
либо до команды «Оба направления закрыты». 
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