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• В турникет встроен замок механической разблокировки, позволяющий в случае 
необходимости с помощью ключа разблокировать его (обеспечить свободный поворот 
преграждающих планок). 

• Предусмотрена возможность подключения к турникету  
o устройства, подающего команду аварийной разблокировки Fire Alarm (например, от 

пожарной сигнализации). 
o ДКЗП и сирены. 
o выносных индикаторов. 

• В турникете предусмотрено два режима управления – импульсный и потенциальный. 
• Механизм доворота обеспечивает автоматический доворот преграждающих планок до 

исходного положения после каждого прохода. 
• Демпфирующее устройство обеспечивает плавную бесшумную работу турникета. 
• В турникете установлены оптические датчики поворота преграждающих планок, 

позволяющие корректно фиксировать факт прохода. 
• На турникет подается безопасное для человека напряжение питания – не более 14 В, 

при включенной системе подогрева с терморегуляцией – не более 40 В. 
• Турникет имеет низкое энергопотребление, не более 8,5 Вт. При включенной системе 

подогрева с терморегуляцией суммарно энергопотребление составляет не более 70 Вт. 
• Плата управления турникетом имеет гальваническую развязку выходов. 

5.2 Устройство турникета 
Общий вид турникета показан на рис.2. Номера позиций в тексте настоящего руководства 
указаны в соответствии с рис. 2. 
Турникет состоит из стойки турникета (1) с преграждающими планками (5) и ПДУ (10) с 
кабелем (11). Стойка турникета (1) выполнена в виде сварной металлической конструкции и 
крышки с блоком индикации (2). Внутри стойки турникета расположены плата управления 
CLB («Control Logic Board») (далее – плата управления) и механизм доворота, состоящий 
из: устройства доворота (толкатель, пружины и ролик), механизма управления с 
оптическими датчиками поворота преграждающих планок и блокирующим устройством 
(шпонкой), а также замка механической разблокировки (15). Кроме того, на механизме 
доворота установлен поворотный механизм (4), в состав которого входят: демпфирующее 
устройство, кольцо контрольное и планшайба (3), в которую устанавливаются три 
преграждающие планки (5). 
На передней панели крышки (2) расположен блок индикации. На нем расположены 
индикаторы направления разрешенного прохода (зеленые стрелки) и индикатор запрета 
прохода (красный крест). 

 
Рисунок 3.  Блок индикации турникета 

ПДУ / устройство РУ / контроллер СКУД (10) и источник питания турникета (8) подключаются 
к плате управления кабелями (9) и (11) в соответствии со схемой соединений (см. рис. 12). 
ПДУ выполнен в виде небольшого настольного прибора в корпусе из ударопрочного АБС 
пластика и предназначен для задания и индикации режимов работы при ручном управлении 
турникетом. Общий вид ПДУ показан на рис. 4. 
На лицевой панели корпуса ПДУ расположены три кнопки для задания режимов работы 
турникета. Над кнопками расположены индикаторы. Средняя кнопка (далее – кнопка STOP) 
предназначена для переключения турникета в режим «Запрет прохода». Левая и правая 
кнопки предназначены для разблокировки турникета в выбранном направлении. 
ПДУ подключается к плате управления гибким многожильным кабелем (11) через клеммную 
колодку ХТ1.L (см. рис. 5 и 12). 
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Рисунок 4.  Общий вид и габаритные размеры ПДУ 

1, 2, 3 – кнопки LEFT, RIGHT, STOP для задания режимов работы; 
4, 6 – зеленые индикаторы «Left», «Right»; 5 – красный индикатор «Stop» 

Изменить ориентацию ПДУ относительно установки турникета (если по месту установки 
турникет обращен к оператору не лицевой, а тыльной стороной) можно, поменяв местами 
провода от ПДУ, подключаемые на контакты Unlock A и Unlock B, а также Led A и Led B 
соответственно (см. рис. 5 и 12). 

 
Рисунок 5.  Внешний вид платы управления CLB 

На плате управления (см. рис. 5) расположены: 
• X1 (Control) – разъем для подключения механизма управления (с помощью кабеля 

турникета подключается к разъему X1 механизма управления); 
• XT1.L (In) – клеммная колодка для подключения ПДУ / устройства РУ / входов для 

управления от контроллера СКУД, а также подключения устройства, подающего 
команду аварийной разблокировки; 

• XT1.H (Out) – клеммная колодка для подключения сирены и выходов, информирующих 
контроллер СКУД о состоянии турникета; 

• XT2 (Detector) – клеммная колодка для подключения ДКЗП; 
• XT3 (+12VDC) – клеммная колодка для подключения источника питания турникета; 
• XT4 (Light A) и XT5 (Light B) – клеммные колодки для подключения выносных 

индикаторов (открыто / закрыто, по одному для каждого направления); 
• J1 – разъем для выбора режима управления; 
• J2 – технологический разъем для программирования. 
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звукового сигнала осуществляется либо по времени (5±0,5 с), либо по нажатию любой 
кнопки на ПДУ. 

15. Установите заглушки (13) из комплекта поставки. 
После завершения монтажа произведите включение и проверку работоспособности турникет 
готов к работе. 

8.5 Схема электрическая соединений 

 
Рисунок 12. Схема электрических соединений  турникета 

(перечень элементов см. в табл. 2; 
элементы, обозначенные звездочкой, не входят в комплект поставки) 
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9.5 Возможные неисправности 
Возможные неисправности, устранение которых производится потребителем, см. в табл. 5. 

Таблица 5. Возможные неисправности и способы их устранения 

Неисправность Вероятная 
причина Способ устранения 

При включении источника 
питания турникета турникет 
не работает, индикация на 
ПДУ и стойке турникета 
отсутствует 

На плату 
управления 
не подается 
напряжение 
питания 

Отключить источник питания турникета от сети, 
снять крышку с блоком индикации. Проверить 
целостность кабеля питания, проверить 
надежность крепления кабеля питания в 
клеммной колодке ХТ3 платы управления 

Турникет не управляется в 
одном из направлений, 
индикация на ПДУ и стойке 
турникета присутствует 

На плату 
управления 
не подается 
сигнал 
управления в 
данном 
направлении 

Отключить источник питания турникета от сети, 
снять крышку с блоком индикации. Проверить 
целостность кабеля от ПДУ/ устройства РУ/ 
контроллера СКУД, проверить надежность 
крепления кабеля от ПДУ/ устройства РУ/ 
контроллера СКУД в клеммных колодках XT1.L 
и XT1.H платы управления 

Если неисправность устранить не удалось, рекомендуем обратиться в ближайший 
сервисный центр компании PERCo. Список сервисных центров PERCo приведен в Паспорте 
на изделие. 

10 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 
В процессе эксплуатации необходимо проводить техническое обслуживание турникета. 
Периодичность обслуживания не реже одного раз в год или при возникновении 
неисправностей. Техническое обслуживание должен проводить квалифицированный 
механик. 
При проведении планового технического обслуживания придерживайтесь следующей 
последовательности действий: 
1. Выключите источник питания турникета и отключите его от сети питания  
2. Снимите с турникета крышку с блоком индикации (2). Порядок снятия крышки описан в 

разд. 6. 
3. Проведите визуальный осмотр устройства доворота (толкателя, пружин и ролика), 

оптических датчиков поворота преграждающих планок и демпфирующего устройства (см. 
рис. 14). 

4. Удалите чистой ветошью, смоченной спирто-бензиновой смесью, возможное загрязнение 
с поверхности кольца контрольного, находящегося в зазоре оптических датчиков 
поворота преграждающих планок. Проконтролируйте, чтобы грязь не попала в рабочие 
зазоры обоих оптических датчиков поворота преграждающих планок. 

5. Выполните смазку узлов трения устройства доворота смазкой ШРУС-4. Смазку 
производите в следующих точках (см. рис. 14): 
• четыре втулки на устройстве доворота (две на оси вращения толкателя и две на оси 

крепления пружин); 
• отверстия в деталях крепления пружин; 
• механизм секретности замка механической разблокировки (15) через замочную 

скважину; 

 
Внимание! 
Не допускайте попадания смазки на поверхность кольца контрольного и на ролик. 

6. Проверьте надежность крепления кабелей в клеммных колодках платы управления и при 
необходимости подтяните отверткой винты крепления кабелей. 

7. Подключите разъемы S1 и S2 кабелей блока индикации к разъему механизма управления 
и установите на место крышку с блоком индикации (2) в порядке, обратном снятию. 
Правильная установка крышки с блоком индикации (2) не требует применения больших 
физических усилий. 
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8. Проверьте надежность крепления преграждающих планок (5) и при необходимости 
подтяните болты (6) для крепления преграждающих планок. Для этого: 

• снимите крышку на планшайбе (3), закрывающую доступ к болтам (6) для 
крепления преграждающих планок (5), отвернув винт крепления крышки; 

• подтяните болты (6) для крепления преграждающих планок (5); 
• установите крышку на планшайбу (3), закрепив ее винтом. 

9. Проверьте надежность крепления стойки турникета к полу и, при необходимости, 
подтяните болты анкеров (12). Для этого: 

• выньте заглушки (13) из отверстий в основании стойки турникета; 
• подтяните болты анкеров (12); 
• установите на место заглушки (13). 

 
Рисунок 13.  Расположение внутренних деталей и узлов стойки турникета 

(плата CLB условно не показана) 
При обнаружении во время визуального осмотра каких-либо дефектов деталей и узлов 
рекомендуем обратиться за консультацией в ближайший сервисный центр PERCo. Список 
сервисных центров PERCo приведен в паспорте изделия. 

11 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ И ХРАНЕНИЕ 
Турникет в оригинальной упаковке предприятия-изготовителя допускается транспортировать 
только в закрытом транспорте (железнодорожных вагонах, контейнерах, закрытых 
автомашинах, трюмах и т.д.), а также на самолетах. 
При транспортировании и хранении допускается штабелировать ящики в 4 ряда. 
Хранение турникета допускается в закрытых помещениях при температуре окружающего 
воздуха от -40°С до +50°С и значении относительной влажности воздуха до 80% при +15°С. 
После транспортирования и хранения турникета при отрицательных температурах или при 
повышенной влажности воздуха перед началом монтажных работ его необходимо 
выдержать в упаковке не менее 24 ч в климатических условиях, соответствующих условиям 
эксплуатации. 
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